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INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjywymagania techniczne dotycze wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem i odbiorem instalacji elektrygzh, w piwnicy w budynku ,H”
Politechniki Rzeszowskiej w Rzeszowie.

1.1  Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosojyakwadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w gie 1.

1.2  Zakres robot obgtych SST i kody CPV
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét instalacji elektrycznych :

Wspolny stownik zaméwie

Roboty
Kody CPV Opis pozyciji
Instalacje elektryczne, w piwnicy w budynku ,H” Roboty w zakresie instalagji
: I . 45311200-2
Politechniki Rzeszowskiej elektrycznych

2. Ogdblne wymagania dotycgce robaot.
Wykonawcza robot jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz zgod&®z Dokumentagj
projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

3. Materiaty

Wszystkie materialy zyte do budowy i przebudowy powinny spelhievarunki okrélone w
odpowiednich normach przedmiotowych i posiadalpowiedni atest, a w przypadku braku normy
powinny odpowiadawarunkom technicznym wytwaorni lub innym umownymraakom.

4. Sprzet

Roboty elektroenergetyczne mpgby¢ wykonywane ¢cznie Ilub przy #@yciu sprztu
mechanicznego zaakceptowanego przez kierownikat.rdbr@y mechanicznym wykonywaniu robot
wykonawca powinien dysponowasprztem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do
wykonywania tego typu robot.

5. Transport

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mdyy¢ przewaone dowolnymirodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku orazadddvania aparatury elektrycznej ngle
przestrzega zalecé& wytworcow, a w szczegoldoi zabezpieczy transportowane uggdzenia przed
nadmiernymi drganiami i wstgami oraz przesuwaniem ¢siAparatue i urzadzenia ostrgnie
zatadowywa i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenie powlok.

51 Dostarczanie materiatow

Materiaty, wyroby i urzdzenia dla ktérych wymagagsiwiadectw jakdci , np. aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp. Nale dostarczy wraz ze swiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznedexzy odbiorze materiatdbw nalezwrécic uwag:
na zgodnéc¢ stanu fabrycznego z dowodami dostawy.



6. Wykonanie robét

6.1 Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z Umow, oraz za jaket
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, g zgodné¢ z Dokumentag Projektov,
wymaganiami ST, projektu organizacji robot orazegehiami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokladne wytrasowanie elementéw robot zgodnie z
wymiarami okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyma pgmie przez Inspektora
Nadzoru. Nagpstwa jakiegokolwiek Rdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyzna-
czeniu robot zostan jesli wymaga tego ledzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez Wykorama
wiasny koszt.

Sprawdzenie przez Inspektora Nadzoru nie zwalnjkdiWawcy od odpowiedzialdoi za ich
doktadndé¢. Inspektor Nadzorudolzie podejmowadecyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, ubadntacji Projektowej i w ST, a takw
normach i wytycznych. Inspektora Nadzoru jest upaiany do kontroli wszystkich rob6t i kontroli
wszystkich materiatow dostarczonych na buedub na niej produkowanych, wdzapc przygotowanie i
produkcg materiatéw. Inspektora Nadzoru powiadomi Wykonavec wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spekpiaymaga jakosciowych okrélonych w dokumentaciji
projektowej i SST.

Polecenia Inspektora Nadzorwedh wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grgba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

6.2  Zakres i warunki wykonania robét
Projektowane instalacje mushy¢ wybudowane zgodnie z Normami i warunkami technyozirt;j.
a). przed rozpoeziem gtéwnych robét instalacyjnych, jako robotyygatowania placu budowy
obejmupce demontze istniepcych uradzen, instalacji wyburzenia i przebicia
b). gléwne roboty instalacyjne, ktérych celem jestlizacja zakresu afiggo projektem.
Roboty winny by prowadzone z zachowaniem kolejoio technologicznej ze szczegdlnym
uwzgkdnieniem nagpujacych zasad:
a). przygotowanie placu budowy
b) roboty instalacyjne
¢) sprawdzenia i pomiary
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Wedzprojekt organizacji i harmonogram
robot uwzgtdniajacy wszystkie warunki w jakicheolzie wykonywana przebudowa instalacji.

7. Roboty przygotowawcze i demontaowe

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac gnaja celu przygotowanie pomieszazpod
lokalizacg urzadzen. Istniepce nieuporgdkowane instalacje i rurki instalacyjne naledemontowé.
Roboty demontaowe i wylaczenie napicia naley uzgodné z Inspektorem Nadzoru izytkownikiem.

8. Instalacje elektrycznew bud. H.

8.1 Instalacje elektryczne

Celem prowadzenia robot jest upgikowanie przebiegu przewodoéw i kabli, wymiana
uszkodzonych rurek instalacyjnych, oraz popravietys instalacji.

- Demonta istniegcych nieuporadkowanych instalacji elektrycznych, uszkodzonycinek
instalacyjnych i uchwytow odgtowych na korytarzu w piwnicy w bud. H;

- Mont& listew sciennych (Kanat kablowy 75080, z przeggpdascianach po obydwu stronach
korytarza w piwnicy w bud.H;

- Uporadkowanie i utagenie instalacji elektrycznych w listwagbiennych.

Wzdhuz korytarza pod sufitem poprowadzona jest bednackalmwana (magistrala uziemiap)
FezZn 200mm2. Bednarka pokona jest z uziemieniem gtéwnym rozdzielni gtOWREGNN w piwnicy.

Dla zapewnienia uziemienia tablic epbwych w piwnicy, naley punkty PEN w tych
rozdzielnicach podtza do bednarki uziemiagej za pomog przewodu LY 16 mm2.



9. Kontrola jakosci robot

9.1 Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
zalazona jakas¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakagé materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezidne do dokonania pomiaréw i badaateriatow oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektomd2dru mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonania jest zadowalay.

Wykonawcza kdzie przeprowadzapomiary z cgstotliwoscia zapewniagca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi @kdmentacji Projektowej i ST.

Wykonawca dostarczy do Inspektora Nadzéowmindectwa,ze wszystkie stosowane gozenia i
sprazt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidtiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Badsaterialtdbw ponosi Wy-
konawca.

9.2 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmuajjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomezna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektadzoru.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wgkonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pimie ich wyniki w formie protoko6tu do akceptaciji frektora Nadzoru.

Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu badwm budowie w celu wykazania
Inspektora Nadzoru zgodfw dostarczonych materiatdbw i realizowanych robétdakumentag
projektowa, SST.

Materialy posiadagce atest producenta stwierdgaj petra zgodnd¢ z warunkami podanymi
w specyfikacjach, megby¢ dopuszczone dazycia bez bada

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzazakanczeniu kadej roboty zanikajcej,
ktéra maze kontynuowa dopiero po stwierdzeniu, przez Inspektora Nadzoru.

W czasie wykonywania robot nale przedsgwzia¢ nastpujace czynnéci przy udziale
Inspektora Nadzoru:

- sprawdzenie zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochrahnystalacji i osprau,

- sprawdzenie doktaddao wykonanych elementéw,

- sprawdzenie stanu i kompletimbpolaczen,

- stan przewoddw, ospittl i opraw

- ciagtos¢ zyt kabla i przewoddw oraz zgodém faz,

- prawidlowaé¢ ochrony przed dotykiem bezggednim i pdrednim czsci przewodzcych

dostpnych,

9.3  Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywé Inspektorowi Nadzoru kopie protokotéw z wynikaradan.
Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaasebtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabywh.

10. Odbiér robot.

10.1 Rodzaje odbioréw robat.

W zalencici od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegapastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziajg&ddawcy:

a). odbiorowi Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,

b). odbiorowi czsciowemu,

c). odbiorowi kacowemu,

d). odbiorowi ostatecznemu.



10.2 Odbiér Robét zanikapcych i ulegapcych zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonanych Robdét, ktére w dalszym procesie redjizdegm zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu Robot.

Odbioru rob6t dokonuje Inspektora Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebBazika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru na podstalekumentéw
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav
konfrontacji z DokumentagjProjektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyled przygtych wymaga i innych wczeéniejszych ustalg
Inspektora Nadzoru ustala zakres robét poprawkoviyllpodejmuje decyzje dotygze zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje deaydiokonania poticen.

Przy ocenie odchytei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych habotach dodat-
kowych Inspektora Nadzoru uwzghia tolerancje i zasady odbioru podane w SST datych danej
cze$ci robot.

10.3 Odbiér koncowy robot.

Odbiodr kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykadaaobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.

Calkowite zakaczenie robot oraz ich gotoweddo odbioru kacowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiathmmem na pimie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbiér kaxcowy robét naspi w terminie ustalonym w dokumentach Umownychzdecod dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Zeizenia robot i kompletrdoi dokumentow odbiorowych.

Odbioru kacowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamjaeeigo W obecriwi
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj Roboty dokona ich oceny jakiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoo
wykonania rob6t z DokumentadpProjektova i ST.

W toku odbioru kéacowego Rob6t komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robdét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robsbu-
petniapcych i rob6t poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych dblpoprawkowych lub robot uzupetrdaych
w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swe czysaioustali nowy
termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakaé wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej mektacy Projektova i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie wgkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne i bezpiesteeo ruchu, komisja dokona
potracer, oceniagc pomniejszog wartagsi¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach Umownych.

Przy dokonywaniu odbioru koowego nalgy:

- sprawdzé zgodnd¢ rob6t z umow, Dokumentag Projektows, Warunkami Technicznymi

Wykonania i Odbioru Robét Elektrycznych, normarriepisami,
- sprawdzt czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasadynpdéowej eksploatacii,
- sporadzi¢ protokot z odbioru technicznego rob6t z podaniemoskow i ustalé

10.4 Dokumenty do odbioru kaicowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorac&wego Robét jest protokét odbioru
koncowego robot sposzlzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgsepo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektaywz naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcray pdbiorze Robét zanikgych i

ulegapcych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jegeeal,
- Ustalenia technologiczne,
- Dzienniki Budowy i Kst¢gi Obmiaru,



- Wyniki préb oraz bada
- Atesty jakdciowe wbudowanych materiatow,
- Inne dokumenty wymagane przez Zamazgego.

Sprawozdanie technicznedzie zawier&

- Zakres i lokalizag wykonywanych robdét,

- Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokumginRrojektowej przekazanej przez
Zamawiajcego,

- Uwagi dotyczce warunkOw realizacji robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nielb
gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin
odbioru kaicowego robdét.

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmnaag lxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzunighcych wyznaczy komisja.

10.5 Odbidr ostateczny.

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Reb@zanych z usultciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ostateczny dolzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad odbioru kacowego.

11. Przepisy zwazane

11.1 Ustawy i rozporadzenia:

- ustawa ,Prawo budowlane” z 7.07.1994 r. (tekdhg@ity — Dz. U. z 2000 r. nr 106, poz. 1126)

- ustawa z 27.03.2003 r. 0 zmianie ustawy Praw@wiahe oraz o zmianie niektérych ustaw (Dz.
U. Z 2003 r. nr 80, poz.718)

- ustawa z 24.08.1991 r. o ochronie przeciggoowej (tekst jednolity Dz. U. z 2002 r., nr 147,
poz. 1229)

- ustawa z 27.02.2003 r. 0 zmianie ustawy o oclerprieciwpaarowej (tekst jednolity Dz. U. z
2003 r., nr 52, poz. 452)

11.2 Normy:

* PN-IEC 60364 -Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych.

* PN-90/E-05023 -Oznaczenia identyfikacyjne przeswoelektrycznych barwami lub cyframi.
Oprzewodowanie.

* PN-91/E-05010 -Zakresy napiowe instalacji elektrycznych w obiektach budovwyieim

* PN-EN 60439-1:2003 -Rozdzielnice i sterownic&kargapgciowe. Czs¢ 1:Zestawy badane

w pelnym i niepeinym zakresie bada

» PN-93/E-90401 -Kable elektroenergetyczne i syigaayjne o izolacji i powtoce polwinitowej na
napkcie znamionowe 0,6/1kV.

* PN-EN 60127-2:2003 * PN-EN 60269-1:2001 « PN-EI2@D-2:2003 +A2:2004

-Przewody elektroenergetyczne ogdélnego przeznazzinuktadania na state. Przewody o izolacji i
powtoce polwinitowej okigte.

-Sprzt elektroinstalacyjny. Wyiczniki do zabezpieczieprzetzeniowych instalacji domowych i
podobnych. Cg¢ 1: Wylaczniki do obwodow gidu przemiennego.

-Sprzt elektroinstalacyjny. Wyiczniki do zabezpieczieprzetzeniowych instalacji domowych i
podobnych. Cg¢ 2: Wylaczniki do obwoddw prdu przemiennego i pdu statego.

-Sprzt elektroinstalacyjny. Wyiczniki réznicowopadowe bez wbudowanego zabezpieczenia
nadpadowego do gytku domowego i podobnego (RCCB).€8& 1: Postanowienia ogdlne.
-Wytaczniki do zastosowadomowych i podobnych statych instalacji.e&z1:Wymagania ogolne.
oraz ogo6lne wymagania dotyre wkitadek topikowych miniaturowych.

-Bezpieczniki topikowe niskonaggiowe. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

-Bezpieczniki topikowe niskonagiiowe. Cz$¢ 2: Wymagania dodatkowe dotyce bezpiecznikow
instalacyjnych przeznaczonych do wymiany przez psoykwalifikowane (bezpieczniki gtéwnie do
stosowania w przensie).



